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1 Introduzione

La serie BX-BLD e una linea di attuatori KNX per 2,4, 6 tapparelle con uscite a
relé 16 A 230V~ 50/60 Hz per installazione su guida DIN (60715TH35).
Occupano da un minimo di 4 ad un massimo di 8 moduli da 17,5 mm.

Gli attuatori controllano azionamenti indipendenti a 230 V~ per il controllo e
comando di movimentazione tapparelle, veneziane, avvolqibili, oscurabili.

| dispositivi vengono alimentati dal bus e non richiedono una tensione
ausiliaria esterna. | contatti di uscita sono interbloccati e privi di potenziale, in
mModo tale da proteggere gli azionamenti da eventuali danni.

2 Applicazione
2.1 Funzioni associate ali canali

Impostazione tempi di azionamento
- Impostazione di tutti tempi necessari per il comando motore della
tapparella o veneziana

Regolazione lamelle
- Tempi di regolazione lamelle in caso di veneziana

Funzione blocco
- Parametrizzazione valore di attivazione blocco del carico, comportamento
con blocco attivo e comportamento alla disattivazione del blocco

Scenari
- Configurazione fino a 8 scenari con eventuale abilitazione
all'apprendimento via bus

Allarmi
- Abilitazione allarmi meteo (vento, pioggia, ghiaccio), impostazione priorita
di esecuzione tra i vari allarmi e posizione del carico in caso di allarme e
reset allarme



3 Menu ¢b Ek EnjT 3 EJ

Nel menu Generale vengono riportati i parametri applicativi che interessano tutti
i canali implementati sul dispositivo.

-.-.- BX-BLDxx > Generale

Generale

3.1

Parametri

Configurazione modulo

BX-BLDOG (& canali)

Tapparella 1 (A-A) O Disabilita Abilita
Tapparella 2 (B-B) O Disabilita Abilita
Tapparella 3 {C-C) O Disabilita Abilita
Tapparella 4 (D-D) Q' Disabilita Abilita
Tapparella 5 (E-E) O Disabilita Abilita
Tapparella & {F-F) O Disabilita Abilita
Gestione allarmi O Disabilita Abilita
Pos!zmnl_ tap_parelle e lamelle al download O Azzera Mantieni
dell'applicazione ETS

Oggetti di movimento a tempo per taratura O’ Disabilita Abilita

3.1.1 Configurazione modulo

E necessario selezionare il tipo di dispositivo; a fronte della scelta del modello
la libreria ETS cambiera le impostazioni.
La selezione deve essere coerente con il modulo effettivamente installato.

- -.- BX-BLDxx > Generale

+ Generale

+ Tapparella 1 (A-A)

Configurazione modulo

Tapparella 1 (A-A)

Tapparella 2 (B-B)

BX-BLDOG (& canali)

BX-BLDO02 (2 canali)
BX-BLD04 (4 canali)
BX-BLD0G6 (6 canali)



3.1.2 Tapparella x (X -X)

Le uscite del dispositivo possono essere abilitate o disabilitate facendo
comparire gli oggetti di comunicazione corrispondenti ai singoli canali.
| valori che il parametro puo assumere sono:

Tapparella 1 (A-A) Disabilita ' © Abilita

Selezionando il valore disabilita , i canali non verranno utilizzati e non saranno
gestiti neanche tramite pulsante locale. Al primo avviamento e con le
impostazioni di fabbrica i pulsanti locali risultano funzionanti e interbloccati tra
loro.

3.1.3 Gestione allarmi

Per prevenire il danneggiamento del carico collegato all’attuatore a causa di
eventi atmosferici, @ possibile abilitare dei parametri dedicati.

Gestione allarmi Disabilita © Abilita

Abilitando il parametro, appariranno menu dedicati, sia per la configurazione
generale che per la configurazione dei singoli canali.

-.-.- BX-BLDxx > Generale > Generale allarmi

= (Generale Allarme 1 (priorita mir

MNome
Generale allarmi

Valore attivazione
= Tapparella1(A-A)

Allarme 2

Allarmi
MNome

3.1.4 Posizioni tapparelle e lamelleal Op Ak I3pT Or OEIA L T jlj IYNT

All'interno di questo parametro e possibile decidere le posizioni delle lamelle e
come deve essere programmato il loro comporteranno una volta scaricato
I'applicativo ETS.

Posizioni tapparelle e lamelle al download
dell'applicazione ETS

O Azzera Mantieni

Selezionando il valore Azzera, ad ogni download del programma applicativo la
posizione verra azzerata allo 0%.

Selezionando il valore Mantieni, ad ogni download del programma applicativo
il dispositivo manterra i valori di posizione delle tapparelle e lamelle precedenti
lo scaricamento.

,p. /’_‘\.
O KNX



3.1.5 Oggetti di movimentazione per taratura

Con questo parametro si rende disponibile un oggetto di comunicazione per
ogni canale che ha la funzione di facilitare la rilevazione dei tempi di corsa delle
tapparelle e anche delle lamelle se presenti. Questi comandi sono utili durante
la fase di messa in servizio dell'impianto, quando e necessario misurare i tempi
di movimentazione su/qiu, rotazione lamelle, eventuali tempi morti definiti dalla
meccanica specifica del serramento. Con l'ausilio di questi comandi sara piu
semplice determinare i valori dei parametri funzionali da impostare.

Via Bus monitor di ETS e possibile impartire un comando di movimentazione
espresso in tempo (millisecondi), valori positivi appresentano comando di
movimento in direzione giu (verso 100%) mentre, valori negativi impostano un
movimento in direzione su (verso 0%). | movimenti esequiti a fronte di questi
comandi non vengono tenuti in considerazione nel calcolo della posizione,
qQuindi dopo aver comandato un movimento con questi oggetti di
comunicazione sara necessario riallineare la posizione fisica con la posizione
mantenuta dal modulo (vedi comandi di calibrazione).

Questo comando ha la stessa priorita di un comando di movimentazione; non
verra esequito se il canale e in condizione di Blocco o ad Allarmi meteo.

Cagaetti di movimento a tempo per taratura Disabilita O Abilita

Selezionando il valore Abilita compariranno per i rispettivi canali I'oggetto di
comunicazione per i test di movimentazione.

i Tapparellz 1{A-A) Test movimenao su/gill a tempo Zbytes C - W - - timelag(10. Basso



4 Generale allarmi

Abilitando dal menu generale |a funzione Gestione allarmi si rendera il sequente
sotto-menu.

Sono disponibili 4 differenti livelli di allarmi con la possibilita di gestirli
singolarmente. Tale funzione nasce per prevenire danneggiamenti al carico
collegato al singolo canale del dispositivo (es. tende, serrande, veneziane,
oscuranti); i segnali di allarme sono di norma una consequenza di eventi
atmosferici rilevati ed inviati sul bus da altri dispositivi collegati all'impianto.

La priorita relativa tra gli allarmi e la sequente:

Allarme 4 & piu prioritario di 3
Allarme 3 e piu prioritario di 2
Allarme 2 e piu prioritario di 1
Allarme 1

Il comportamento alla disattivazione di un allarme di priorita inferiore viene
effettivamente attuato se e solo se un allarme di priorita inferiore non e attivo.

E possibile “rinominare I'allarme” all'interno del rispettivo campo. L'oggetto di
comunicazione prendera il nuovo nome inserito. La logica delle priorita relative
agli allarmi non variera.

-.-.- BX-BLDxx > Generale > Generale allarmi

= Generale Allarme 1 {prioritd minima)

Nome Ice alarm
Generale allarmi
Valore attivazione Attivo con 0 O Attivo con 1

+ Tapparella 1 (A-A)

Allarme 2

+ Tapparella 2 (B-B)
X Nome Rain alarm

+  Tapparella 3 (C-O) Valore attivazione Attivocon 0 ‘@' Attivo con 1

+ Tapparella 4 (D-D) Allarme 3

+ Tapparella 5 (E-E) Nome Wind alarm

Valore attivazione Attivo con 0 'O Attivo con 1
+ Tapparella 6 (F-F)

Allarme 4 (priorita massima)

Nome Strong wind alarm

Valore attivazione Attivo con 0 Q' Attivo con 1



4.1 Parametri Generale allarmi
4.1.1Nome (Allarme 1-2-3-4)

All'interno del Campo Nome e possibile modificare il testo.

Mome lce alarm

Nel caso si vada a rinominare il campo Nome l'oggetto di comunicazione
assumera il nome assegnato.

Di sequito gli oggetti di comunicazione resi disponibili:

130 lce alarm Attivazione 1 bit cC - W - - alam Basso
i 121 Rain alarm Attivazione 1bit c - W - - alam Basso
i 132 Wind alarm Attivazione 1hit c - W - - alarm Basso
133 Strong wind alarm Attivazione 1 bit cC - W - - alam Basso
134 Ice alarm Stato 1ot C R - T - alarm Basso
B 125 Rain alarm Stato 1 bit C R - T - alam Basso
1136 Wind alarm Stato 1 bit C R - T - alam Basso
137 Strong wind alarm Stato 1 bit C R - T - alam Basso

Utilizzando i singoli oggetti di comunicazione sara possibile l'interfacciamento
con sensori meteo (sensore pioggia, sensore vento etc.) che permettono di
automatizzare movimenti preventivi del carico per salvaguardarne il
funzionamento.

4.1.2 Valore attivazione (Allarme 1 -2-3-4)
La voce “valore attivazione” permette di definire il valore di attivazione
dell’'oggetto di comunicazione associato all’allarme x; i valori impostabili sono:
Attivo con “0” il relativo allarme e attivo con valore O. Attivo con “1” il relativo
e attivo con valore 1 che e quello di default.

Valore attivazione Attivo con 0 Q' Attivo con 1

Il comportamento in caso di comando via bus KNX dei singoli allarmi, come |a
possibilita disabilitare e abilitare i singoli canali, lo si trova all'interno dei
parametri di ciascuna canale.



5 Menu wTapparella x (X -X)

Sono disponibili le impostazioni tapparella dei singoli canali e nelle varie versioni
cambieranno le disponibilita dei canali in questo modo: Tapparella 1 (A-A),
Tapparella 2 (B-B), Tapparella 3 (C-C), Tapparella 4 (D-D), Tapparella 5 (E-E),
Tapparella 6 (F-F). Di sequito verranno descritti i vari capitoli e sotto menu che
presentano le stesse voci.

Il menu e cosi composto:



















































